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3 Puesta en servicio

Este capitulo contiene:
» Un esquema de bloques del MICROMASTER 440

» Una sinopsis relativa a las posibilidades de puesta en servicio y a los paneles
de operador y visualizadores

» Una sinopsis para la puesta en servicio rapida del MICROMASTER 440
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3 Puesta en servicio

/\

ADVERTENCIA

Los MICROMASTER funcionan con tensiones elevadas.

Durante el funcionamiento de dispositivos eléctricos es imposible evitar la
aplicacion de tensiones peligrosas en ciertas partes del equipo.

Los dispositivos de Parada de Emergencia de acuerdo a EN 60204 IEC 204
(VDE 0113) deberan permanecer operativos en todos los modos de
operacion del equipo de control. Cualquier rearme del dispositivo de Parada

de Emergencia no debera conducir a un rearranque incontrolado o indefinido.

Siempre que los fallos en un equipo de control puedan conducir a dafios
materiales considerables o incluso lesiones graves (p. gj. defectos
potencialmente peligrosos), es necesario tomar medidas de precaucion
externas adicionales o instalar dispositivos que eviten o fuercen un
funcionamiento seguro aungue ocurra un fallo (p. €j. finales de carrera
independientes, enclavamientos mecanicos, etc.).

Determinados ajustes de parametros pueden provocar el rearranque
automatico del convertidor tras un fallo de la red de alimentacion.

Los parametros del motor se deben configurar con precision para que la
proteccion de sobrecarga del motor funcione correctamente.

Este equipo es capaz de ofrecer proteccién de sobrecarga interna al motor
de acuerdo con UL508C seccion 42. Consultar P0610 y P0335, i’t esta
activado por defecto. También es posible una proteccion del sobrecarga del
motor mediante sondas de temperatura externas tipo PTC (inhabilitado por
defecto P0601).

Este equipo es apto para utilizar en un circuito capaz de entregar no mas de
10.000 amperios simétricos (eficaces), para una tension maxima de
230V/460V/575V si esta protegido por fusible de tipo H o K (véanse Tablas
en péagina 83 y siguientes).

Este equipo no debe utilizarse como "mecanismo de parada de emergencia”
(ver EN 60204, 9.2.5.4)

PRECAUCION

Solo personal cualificado debera realizar ajustes en los paneles de mando. Es
necesario prestar particular atencién a las precauciones de seguridad y las
advertencias en todo momento.

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
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3.1 Diagrama de bloques
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Figura 3-1 Diagrama de bloques del convertidor
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3.2 Modos de puesta en servicio

En la versién estandar, el MICROMASTER 440 cuenta con un SDP (ver Figura
3-2). Este panel permite una aplicacién multiple del convertidor con los preajustes
efectuados en fabrica. Si dichos preajustes no se adaptan a las condiciones de su
instalacion, puede modificarlos con ayuda de los paneles opcionales BOP (ver
Figura 3-2) o AOP (ver Figura 3-2). Ademas, los ajustes de fabrica pueden
readaptarse con las herramientas PC-IBN “Drive Monitor* o “STARTER". Este
Software esta contenido en el CD-ROM que se adjunta con la documentacion del

equipo.
SIEMENS
RUNNING =
POC0  F=Eliz
I=48 RPM=1500 p
V=400v v
SDP BOP AOP
Status Display Panel Basic Operator Panel Advanced Operator Panel
(Panel de estado) (Panel de mando estandar) (Panel avanzado)

Figura 3-2  Paneles disponibles para los convertidores MICROMASTER 440

Una informacién mas detallada sobre como cambiar los paneles de operador
puede obtenerse en el Apéndice 0 de este manual.

ATENCION

Ajuste de frecuencia; el interruptor DIP esta ubicado en el panel de control, bajo la
tarjeta de E/S tal y como muestra la Figura 3-3 de abajo. El convertidor se
suministra de la forma
siguiente:
» Interruptor DIP 2 :
¢ Posicion Off .
Ajustes europeos
Interruptores DIP

por defecto . para ajuste de
(50 HZ, kw etC_) frecuencia

¢ Posicién On:
Ajustes
norteamericanos °
por defecto o =
(60 Hz, hp etc.)

» Interruptor DIP 1 :

no para uso del Interruptores DIP

cliente. para ajuste
analogicos

Figura 3-3  Interruptor DIP

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
6SE6400-5AC00-0EPO 37



3 Puesta en servicio Edicién B1

3.2.1
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Puesta en servicio con el panel SDP

El panel SDP dispone de dos diodos LED frontales que
muestran el estado operativo del convertidor (ver
apartado 6.1).

Al utilizar el SDP, los preajustes del convertidor deben
ser compatibles con los siguientes datos del motor:

» Potencia nominal del motor

» Tension del motor

Corriente nominal del motor

» Frecuencia nominal del motor

(Se recomienda el uso de un motor estandar Siemens).

Ademas, deben cumplirse las siguientes condiciones:

s

» Velocidad variable linealmente (U/f), con un potenciometro analégico.

» Velocidad maxima: 3000 r/min a 50 Hz (3600 r/min a 60 Hz); controlada
mediante un potenciémetro a través de una entrada analégica del convertidor

» Tiempo de aceleracion en rampal/tiempo de deceleraciéon en rampa=10s

Los ajustes para aplicaciones complejas deben consultarse en la lista de
parametros y en el apartado 3.2.2 Puesta en servicio con los paneles BOP o AOP.

Tabla 3-1 Ajustes por defecto para funcionamiento utilizando el panel SDP
Bornes Parametro Funcionamiento por defecto

Entrada digital 1 5 PO701 ="1' ON a derechas

Entrada digital 2 6 PO702 ='12' Invertir

Entrada digital 3 7 PO703 ="'9' Acuse de fallo

Entrada digital 4 8 PO704 ="15' Frecuencia fijada

Entrada digital 5 16 P0O705="15' Frecuencia fijada

Entrada digital 6 17 PO0706 = '15' Frecuencia fijada

Entrada digital 7 Mediante AIN1 | PO707 ='0" Inactiva

Entrada digital 8 Mediante AIN2 | P0708 ="0' Inactiva

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
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Funcionamiento basico con el panel SDP

MICROMASTER 440
6SE6400-5AC00-0EPO

Si esta colocado el panel SDP es posible realizar lo siguiente:

¥ Arrancar y parar el motor (DIN1 mediante interruptor externo)

» Invertir el sentido de giro del motor (DIN2 mediante interruptor externo)
» Reposicion o acuse de fallos (DIN3 mediante interruptor externo)

El control de la velocidad del motor se realiza conectando las entradas analégicas
tal y como muestra la Figura 3-4.

AIN2
OFF =Tensién 0 - 10V
ON =0-20mA

AIN1
OFF =Tensién0- 10V
ON =0-20mA

Salida
analbgica
0-20mA

(5000)

\

Y m Ol s Aty ABD

A AE M B S
. 5 £l 1 L]

Figura 3-4  Funcionamiento basico con panel SDP
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3.2.2 Puesta en servicio con los paneles BOP o AOP

Requisitos

La instalacién mecanica y eléctrica estan finalizadas.

Ajustar la frecuencia del motor

Interruptor DIP 2 : Off = 50 Hz / ON = 60 Hz

Alimentacién ON

v

Puesta en servicio rapida P0010=1
Véase Seccién 3.2.3.1

'

Continuacion del la puesta en servicio mediante
P0004 y P0003

En la Seccién 5.3 se muestra una vista general de la
estructura de parametros

Para una descripcion detallada de los parametros
conslltese la Lista de Parametros.

NOTA

Recomendamos la puesta en servicio de acuerdo con este esquema.

40
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3.2.21 Puesta en servicio con el panel BOP

Mediante el panel BOP se pueden madificar los valores
de parametros. Para parametrizar con el panel BOP se
debe retirar el SDP y se debe colocar el BOP (véase
Anexo 0).

El panel BOP contiene una pantalla de siete segementos
en la que se muestran los nimeros y valores de
parametros, mensajes de alarma y de fallo asi como
valores de consigna y valores reales. No es posible el
almacenamiento de informacién de parametros con el
BOP.

La Tabla 3-2 muestra los ajustes por defecto de fabrica para funcionamiento
usando el panel BOP.

ATENCION

¢+ Por defecto estan bloqueadas las funciones de control del motor del BOP.
Para controlar el motor mediante el panel BOP, se debe ajustar el parametro
PO700 a 1 y el parametro P1000 a 1.

+ El panel BOP se puede colocar y retirar del convertidor mientras se esté
aplicando potencia.

+ Siel panel BOP se ha ajustado como control E/S (P0700 = 1), el
accionamiento se parara si se retira el panel BOP.

Tabla 3-2 Ajustes por defecto para funcionamiento mediante panel BOP

Parametro | Significado Por defecto Europa (Norteamérica)

P0100 Modo operacion Europa/USA | 50 Hz, kW (60Hz, hp)

P0307 Potencia nominal del motor Las unidades (kW o Hp) dependen del ajuste de
P0100. [valor dependiente de la variante.]

P0310 Frecuencia nominal del motor | 50 Hz (60 Hz)

P0311 Velocidad nominal del motor | 1395 (1680) rpm [dependiendo de la variante]

P1082 Frecuencia maxima del motor | 50 Hz (60 Hz)

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
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Botones en el panel BOP

Panel/Botén

Funcidn

Efectos

r 0000

Indicacién de
estado

La pantalla de cristal liquido muestra los ajustes actuales del convertidor.

Marcha

Al pulsar este botén se arranca el convertidor. Por defecto esta bloqueado
este boton. Para habilitar este botén, ajustar PO700 = 1.

Parada

OFF1 Pulsando este botdn se para el motor siguiendo la rampa de
deceleracion seleccionada. Por defecto esta bloqueado; para habilitarlo,
ajustar PO700 = 1.

OFF2 Pulsando el botén dos veces (o una vez prolongada) el motor se para

de forma natural (por inercia).
Esta funcion esta siempre habilitada.

Invertir
sentido de
giro

Pulsar este botén para cambiar el sentido de giro del motor. El inverso se
indica mediante un signo negativo (-) o un punto decimal intermitente. Por
defecto esta blogueado; para habilitarlo, ajustar PO700 = 1.

@ION©

Jog motor

Pulsando este botén mientras el convertidor no tiene salida hace que el motor
arranque y gire a la frecuencia Jog preseleccionada. El motor se detiene
cuando se suelta el botén. Pulsar este boton cuando el motor esta
funcionando carece de efecto.

Funciones

Este botdn sirve para visualizar informacion adicional.

Pulsando y manteniendo este botén apretado durante 2 segundos desde
cualquier parametro durante la operacién, muestra lo siguiente:

1. Tension del circuito intermedio (indicado mediante d — unidades en V).
Corriente de salida. (A)

Frecuencia de salida (Hz)

Tension de salida (indicada mediante o — unidades en V).

El valor seleccionado en P0O005 (si PO005 esta ajustado para mostrar
cualquiera de los valores de arriba (3,4 6 5) entonces éste no se
muestra de nuevo).

Cualquier pulsacion adicional hace que vuelva a visualizarse la sucesion
indicada anteriormente.

Funcién de salto

Pulsando brevemente el botén Fn es posible saltar desde cualquier
pardmetro (rXXXX o PXXXX) a r0000, lo que permite, si se desea, modificar
otro parametro. Una vez retornado a r0000, si pulsa el botén Fn ird de nuevo
a su punto inicial.

o bW

Acceder a
parametros

Pulsando este botén es posible acceder a los parametros.

Subir valor

Pulsando este boton se sube el valor visualizado.

Bajar valor

Pulsando este botén se baja el valor visualizado.

42

Figura 3-5

Botones en el panel BOP
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Cambio de parametros con el panel BOP

A continuacion se describe cémo se puede modificar el parametro P0004. La
modificacion del valor de un parametro indexado se muestra con un ejemplo del
P0719. Para el resto de los parametros que se deseen ajustar mediante el BOP,
se debe proceder exactamente de la misma forma.

Cambiar P0004 — funcién de filtro de parametros

| Paso | | Resultado en pantalla |

1 Pulsar @para acceder a pardmetros r U D D U

2 Ppulsar hasta que se visualice PO004 P SD 0 "'l'

3 Pulsar@para acceder al nivel de valor del 0
parametro

4 Pulsaro @hasta el valor requerido -i

5 Pullsar@ para confirmar y guardar el PO g 04
valor

Sélo los parametros de mando son visibles
al usuario.

Cambiar P0719 un parametro indexado
P0719 — Seleccion de fuente de comandos/valores de consigna

l Paso | I Resultado en pantalla |
1 Pulsar para acceder a parametros r U U O U
2 Pulsar hasta que se visualice PO719 PG.’ I 9
3 Pulsar para acceder al nivel del valor w000
del parametro

4 Pulsar @para visualizar el valor actual U
ajustado

5 Ppulsar @ ] @hasta el valor requerido Ie

g Pulsar ® para confirmar y guardar el PO119
valor

7 pulsar @ hasta que se visualice r0000 ’- U U 00

Pulsar @para que la pantalla vuelva a su
forma estandar (tal y como se definio por el
cliente)

Figura 3-6  Cambiar pardmetros mediante el BOP

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
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NOTA
En algunos casos - al cambiar valores de parametros - la pantalla del BOP muestra

(v poe e

prioridad.

" . Esto significa que el convertidor esta ocupado con tareas de mayor

Cambiar digitos individuales en valores de parametro

Para cambiar rapidamente un valor de parametro, sus digitos en pantalla pueden
modificarse usando las acciones siguientes:

Asegurarse de que se esté en el nivel de cambio de valor de parametro (ver
"Cambiar parametros con el panel BOP").

3.2.2.2

3.2.3

3.2.3.1

44

Pulsar (boton de funciones), lo que hace que parpadee el digito derecho.

1.

2. Cambiar el valor de dicho digito pulsando @l @

3. Pulsar (botén de funciones), lo que hace que parpadee el siguiente digito.
4. Ejecutar las etapas 2 a 4 hasta que se visualice el valor requerido.

5. Pulsar @para salir del nivel de cambio de valor de parametro.

NOTA

El botdn de funcién también puede utilizarse para acusar una condicién de fallo

Puesta en servicio con el panel AOP

HUNUNG -
L v o |
=44 RPR= 1800 4

0800
0200

»
3
>
>

El panel AOP esté disponible como opcién. Entre sus
caracteristicas avanzadas figuran las siguientes:

Visualizacién multilinglie de textos explicitos
Cargal/descarga de varios juegos de parametros
Programable via PC

Capacidad multipunto para controlar hasta 30
convertidores

Para detalles, consultar el Manual del panel AOP o
contactar con su oficina de ventas local de Siemens.

Funciones de puesta en marcha con el BOP / AOP

Puesta en servicio rapida (P0010=1)

Es importante que el parametro PO010 se use para la puesta en servicio y el
P0003 para seleccionar el numero de parametros a los que es posible acceder.
Este parametro permite seleccionar un grupo de parametros para facilitar la puesta
en servicio rapida. Entre ellos se incluyen los parametros de ajuste del motor y de
los tiempos de rampa.

Al acabar la secuencia de puesta en servicio rapida es necesario seleccionar
P3900, el cual, si esta ajustado a 1, activa el calculo del motor necesario y pone el
resto de parametros (no incluidos en P0010=1) a los ajustes por defecto. Esto sélo
ocurre en el modo de puesta en servicio rapida.

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
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Organigramme de mise en service rapide (Sélo nivel 1)

P0010 Comenzar puesta en servicio rapida
0 Listo para Marcha

1 Puesta en servicio rapida

30 Ajustes de fabrica

v

Nota

Hay que volver a poner el P0010 a '0' antes de arran-
car el motor. Sin embargo, si esta ajustado P3900 = 1
después de la puesta en servicio, esto se realiza

P0700 Seleccidn de la fuente de comandos 2)
(on / off / reverse)

0 Ajuste de fabrica

1 Panel BOP

2 Bornes / entradas digitales

automaticamente.

v

P0100 Funcionamiento para Europa/ Norteamérica
0 Potencia en kW; f por defecto 50 Hz

1 Potencia en hp; f por defecto 60 Hz

2 Potencia en kW, f por defecto 60 Hz

Nota

Los ajustes a 0 y 1 se deberian cambiar mediante los
interruptores DIP para que el ajuste sea permanente.

P1000 Seleccién de la consigna de frecuencia 2)
0 Sin consigna de frecuencia

1 Control de frecuencia BOP Tl

2 Consigna analdgica

v

v

P0304 Tensién nominal del motor?)
10V -2000V
Tensién nominal del motor (V) de la placa de

P1080 Frecuencia minima del motor

Ajusta la frecuencia minima del motor (0-650Hz) a la
que girara el motor con independencia de la consigna
de frecuencia. El valor aqui ajustado es valido tanto
para giro a derechas como a izquierdas.

v

caracteristicas

P0305 Corriente nominal del motor?)
0 - 2 x corriente nominal del convertidor (A)
Corriente nominal del motor (A) de la placa de

P1082 Frecuencia maxima del motor

Ajusta la frecuencia maxima del motor (0-650Hz) a la
que girara el motor con independencia de la consigna
de frecuencia. El valor aqui ajustado es valido tanto
para giro a derechas como a izquierdas.

v

caracteristicas

P0307 Potencia nominal del motor™)

0 kW - 2000 kw

Potencia nominal del motor (kW) de la placa de
caracteristicas.

Si P0100 = 1, los valores seran en hp

P1120 Tiempo de aceleracién
0s-650s

Tiempo que tarda el motor para acelerar desde el esta-
do de reposo hasta la frecuencia maxima del motor.

v

v

P0310 Frecuencia nominal del motor?)
12 Hz - 650 Hz
Frecuencia nominal del motor (Hz) de la placa de

P1121 Tiempo de deceleracién
0s-650s

Tiempo que tarda el motor para decelerar desde la ma-
xima frecuencia del motor hasta el estado de reposo.

v

caracteristicas

P0311 Velocidad nominal del motor?)

0 - 40000 1/min

Velocidad nominal del motor (rpm) de la placa de
caracteristicas

P3900 Fin de la puesta en servicio rapida

0 Finaliza la puesta en servicio rapida basandose
en los ajustes actuales (sin célculo del motor).

1 Finaliza la puesta en servicio rapida basandose
en los ajustes de fabrica (con calculo del motor)

2 Finaliza la puesta en servicio rapida basandose en
los ajustes actuales (con calculo del motor y
reseteo de E/S).

3 Finaliza la puesta en servicio rapida basandose
en los ajustes actuales (con célculo de motor, sin
reseteo de E/S),

1) Parametros especificos del motor — véase placa de caracteristicas del motor

2) Estos parametros ofrecen mas posibilidades de configuracion de las que se listan aqui. Para otras
posibilidades de ajuste consliltese la Lista de Parametros.

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
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Datos del motor para parametrizacion

P0O308 P0310 P0304

S

3_Mot

IEC56 Nr. ED510 3053 12.022

IMB3  IP54 Rot KL 16 I.CLF
[ 50Hz | [2301400v] Sl dasi

0 o3 o
|

Cos 90.81

65% I 2800 / min 3310 /min

SF-1.15
Y Y Y +
P0309 P0305 P0311 P0O307
Figura 3-7 Ejemplo placa de caracteristicas tipica motor
ATENCION

+ P0308 y P0309 sdlo son visibles si PO003 2 2. Sélo se visualiza uno de los
parametros dependiendo del ajuste de P0100.

¢+ P0307 indica kW o HP dependiendo del ajuste de P0100. Para informacién
detallada, consultar la Lista de parametros.

¢+ No es posible cambiar los parametros del motor a menos que P0010=1.

¢ Asegurarse de que el convertidor esté correctamente configurado con respec-
to al motor, p. gj. en el ejemplo anterior conexién en triangulo para 230 V.

3.2.3.2 Reajuste a los valores de fabrica

Para reajustar todos los parametros a los valores de fabrica, los siguientes
parametros se deben ajustar de la siguiente forma (BOP, AOP u opcion de
comunicacion necesarios):

1. Poner P0010=30.

2. Poner P0970=1.

ATENCION

El proceso de reajuste puede durar hasta 3 minutos en completarse.

MICROMASTER 440 Instrucciones de uso
46 BSE6400-5AC00-0EPO



Edicion B1 3 Puesta en servicio

3.3 Funcionamiento general

Para una descripcion completa de los parametros estandares y ampliados,
cosultar la Lista de parametros.

ATENCION

1. El convertidor no lleva ningun interruptor de alimentacion, por lo que esta bajo
tension en cuanto se conecta la alimentacion de red. Espera, con la salida
bloqueada, hasta que se pulse el botén 'Marcha' o la presencia de una sefial
digital ON en el borne 5 (giro a derechas).

2. Si esta colocado un panel BOP o AOP y la frecuencia de salida esta
seleccionada para su visualizacion (P0005 = 21), entonces se visualiza la
correspondiente consigna aproximadamente cada 1,0 segundos mientras el
convertidor esté parado.

3. El convertidor esta programado de fabrica para aplicaciones estandar
asociado a motores estandar de cuatro polos de Siemens con la misma
potencia nominal que el convertidor. Si se utilizan otros motores es necesario
introducir sus especificaciones tomadas de la placa de caracteristicas corre-
spondiente. En la Figura 3-7 puede verse la forma de leer los datos del motor.

4. No es posible cambiar los parametros del motor hasta ajustar P0010 = 1.
5. Se debe volver a poner P0010 a 0 para iniciar la marcha.

Operacioén basica con el panel BOP/AOP

Prerrequisitos

» P0010 = 0 (a fin de iniciar correctamente la orden de marcha).

» P0O700 = 1 (habilita el botdn Marcha/Parada en el panel BOP).

» P1000 = 1 (habilita las consignas del potenciometro motorizado).

1. Pulsar el botén verde para poner en marcha el motor.

2. Pulsar el botoén mientras @que gira el motor. La velocidad del motor sube a
50 Hz.

3. Cuando el convertidor alcanza 50 Hz, pulsar el botén . Con ello baja la
velocidad del motor.

4. Cambiar el sentido de giro con el boton .
El botén rojo para el motor @
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3 Puesta en servicio Edicion B1

Proteccion térmica de sobrecarga externa en el motor

Cuando un motor funciona por debajo de
la velocidad nominal se reduce el efecto
refrigerante de los ventiladores solidarios Motor

con el eje del mismo. Por ello, en la PTC

mayor parte de los motores es necesario 56
reducir la potencia si se desea que oder 7
funcione de forma continua a menores 1 kQ

frecuencias. Para asegurar la proteccion
del motor contra sobrecalentamiento en
estas condiciones es necesario o J
incorporar en el motor una sonda de
temperatura tipo PTC y conectarla a los Figura 3-8 Conexion del PTC del motor
bornes de mando del convertidor y

ajustar P0601 = 1.

Bornes de
> mando del
convertidor

NOTA
Para habilitar la funcion de disparo, ajustar P0701, P0702 6 P0703 = 29.
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Edicién B1 6 Busqueda de averias

6 Busqueda de averias

Este capitulo contiene:
» Una sinopsis sobre los estados del convertidor con el SDP
» Indicaciones para la busqueda de errores con el BOP
> Una lista con los mensajes de advertencia y de error

6.1 Busqueda de averias con el panel SDP ... 72
6.2 Busqueda de averias conel panel BOP ..........ccoooiiiiiiiiiicecees e 73
6.3 COAIGOS e TAllO.... .. i 74
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6 Budsqueda de averias Edicién B1

/N\

6.1

72

ADVERTENCIA

¢ Cualquier reparacion en el equipo sélo debera ser realizada por el Servicio
Técnico de Siemens, por centros de reparacién autorizados por Siemens
o por personal cualificado y familiarizado a conciencia con las advertencias y
procedimientos operativos incluidos en este Manual.

¢+ Todas las piezas o componentes defectuosos deberan ser reemplazados
utilizando piezas contenidas en la lista de repuestos correspondiente.

¢ Antes de abrir el equipo para acceder al mismo, desconectar la fuente de
alimentacion.

Busqueda de averias con el panel SDP

La tabla 6-1 explica el significado de los distintos estados de los LEDs en el panel
SDP.

Tabla 6-1 Estados del convertidor indicados por los LEDs en el panel SDP

La Tabla 6-1 explica el
significado de los varios
estados de los LEDs en

el panel SDP. LEDs indicadores estado de

accionamento

® Off

X On

’@‘ca. 0,3 s, Parpadeo
@ ca. 1 s, Intermitencia

Tabla 6-2 Estados del convertidor indicados por los LEDs en el panel SDP

L4 * | Fallo sobretemperatura
' Red no presente convertidor
o3 . Alarma limite corriente - Ambos
o Preparado para funcionar LEDs intermiten al mismo tiempo
® | Fallo en convertidor, uno de los Otras alarmas - Ambos LEDs
. | listados abajo 7y | intermiten alternativamente
¥t |listad baj intermit It ti t
4
Ty
X T m——_ Disparo/alarma por minima
P ® tension
. @®
Fallo sobrecorriente Accionamento no listo
=N Ll
L]
R B e @ |Fallo en ROM -Ambos LEDs
® @ | parpadean al mismo tiempo
T
® Fallo en RAM - Ambos LEDs
% Fallo sobretemperatura motor ® |para desaifi afSErARVEMBHtE
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Edicién B1

6 Busqueda de averias

6.2

Busqueda de averias conel panel BOP

Las alarmas y fallos se muestran en el BOP con Axxx o Fxxx. En el Apartado 6.3
estan recogidos en una lista los distintos mensajes.
Si una vez dada la orden ON no arranca el motor:
» Comprobar que P0010 = 0.
» Comprobar que esta presente una sefial ON valida.
» Comprobar que P0700 = 2 (para control por entrada digital) o
PO700 = 1 (para control desde panel BOP).
> Comprobar que esté presente la sefial de consigna (0 a 10 V en borne 3) o de
que la consigna se haya introducido en el parametro correcto, dependiendo de
la fuente de consigna (P1000) ajustada. Véase Lista de parametros para mas
detalles.
Si el motor falla y no arranca tras cambiar los parametros, ajustar P0010 =30y
luego P0970 = 1 y pulsar P para restablecer en el convertidor los valores por
defecto ajustados en fabrica.
Seguidamente conectar un interruptor entre los bornes 5 y 8 en la placa de control.
El accionamiento debera girar ahora a la velocidad de consigna definida por la
entrada analégica.

ATENCION
Los datos del motor deben deben estar relacionados con los datos del convertidor
de potencia y tension.
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6 Busqueda de averias

Edicion B1

6.3

Codigos de fallo

Si se produce una averia, el convertidor se desconecta y en pantalla aparece un
caédigo de fallo.

NOTE

To reset the fault code, one of three methods listed below can be used:
1. Cycle the power to the drive.

2. Press the & button on the BOP or AOP.
3. Via Digital Input 3 (default setting)

Convertidor 12T

Y

Ciclo de carga demasiado
repetitivo.

Potencia motor (P0307)
sobrepasa la capacidad de
potencia del convertidor (P0206).

1. Ciclo de carga debe situarse dentro de los
limites especificados.

2. Potencia motor (P0307) debe ajustarse a la
potencia del convertidor (P0206)

Error Causa Diagnosis & Eliminar Reac-
cion
F0001 » Potencia del Motor (P0307) no revisar lo siguiente: off ll
Sobrecorriente corresponde a la potencia del 1. La potencia del motor P0307) debe
convertidor (P0206) corresponder a la potencia del convertidor
» Cortocircuito en la alimentacion (P0206).
del motor 2. Eltamano limite de cables no debe ser
» Fallo a tierra sobrepasado.
3. Los cables del motor y el motor no deben
tener cortocircuitos o fallos a tierra.
4. Los parametros del motor deben ajustarse al
motor utilizado
5. Debe corregirse el valor de la resistencia del
estator (P0350)
6. El motor no debe estar obstruido o
sobrecargado
Incrementar el tiempo de rampa
Reducir el nivel de elevacién
F0002 » tensidn circuito intermedio Revisar io siguiente: Off Il
Sobretension (r0026) sobrepasa el nivel de fallo | 1. Tension alimentacién (P0210) debe ajustarse
(P2172) dentro de los limites indicados en la placa de
¥ La sobretension puede estar caracteristicas.
ocasionada bien por una tensién | 2. El regulador del circuito intermedio debe
de alimentacién demasiado aita ¢ estar habilitado (P1240) y parametrizado
por un un funcionamiento adecuadamente.
regenerativo del motor. 3. Eltiempo de deceleracion (P1121) debe
» El'modo regenerative puede ser ajustarse a la inercia de la carga.
ocasionado por rampas de 4. La potencia de frenado requerida debe
aceleracion rapidas o cuando el ajustarse a los limites especificados.
motor es arrastrado por una Nota
carga activa. Una inercia mas alta necesita tiempos de rampa
mas largos; de otro modo, utilizar resistencias de
frenado.
F0003 » Fallo alimentacion principal. revisar lo siguiente: Off Il
Subtension » Carga brusca fuera de los limites | 1. Tensién de alimentacién (P0210) debe
especificados. ajustarse dentro de los limites inidcados en la
placa de caracteristicas.
2. El suministro de tensién no debe ser
susceptible a fallos temporales o reducciones
de tensidn.
F0004 > Ventilacién insuficiente Revisar lo siguiente: Offli
Sobre- > Ventilador no operativo 1. El ventilador debe girar cuando el convertidor
temperatura » Temperatura ambiente este funcionando
convertidor demasiado alta 2. La frecuencia de pulsacién debe ajustarse al
valor por defecto
3. Temperatura ambiente podria ser superior a
la especificada para el convertidor
4. Comprobar que no estén obstruidos los
puntos de entrada y salida de aire.
F0005 » Convertidor sobrecargado. Revisar lo siguiente: Off I
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Edicién B1

6.4

Cddigos de alarma

sobretension

¥ Este aviso puede ocurrir durante
la aceleracion, si el regulador del
circuito intermedio esta habilitado
(P1240 = 0).

A0501 » La potencia del motor no 1. Comprobar si la potencia del motor se -
Limitacion corresponde a la potencia del corresponde con la potencia del
corriente convertidor convertidor.
» Los cables al motor son 2. Comprobar que no se han superado los
demasiado cortos limites de longitud del cable.
» Fallo a tierra 3. Comprobar el cable del motor y el motor para
detectar cortocircuitos y defectos a tierra.
4, Comprobar si los parametros del motor se
corresponden con el motor utilizado.
5. Comprobar la resistencia del estator.
6. Incrementar el tiempo de aceleracion.
7. Reducir la elevacion.
8. Comprobar si el motor esta obstruido o
sobrecargado.
A0502 > Limite por sobretension Si se muestra este aviso permanentemente, -
Limite por alcanzado. revisar la entrada de tensién convertidor.

A0503
Limite de
minima tensién

» Fallo en la alimentaciéon de
tension

¥ Alimentacién principal (P0210) y
consecuentemente la tensioén en
el circuito intermedio (R00286) por
debajo de los limites
especificados (P2172).

Revisar la tensién de la alimentacion principal
(P0210).

Ciclo de carga
del convertidor

modelo térmico de la unién del
semiconductor estén fuera del rango
admisible

entran dentro de los limites especificados

A0504 Superado nivel de temperatura en el | Revisar lo siguiente; -

Sobre- disipador del convertidor (P0614),de | 1. Temperatura ambiente debe situarse dentro

temperatura del | ello resultareduccion en la frecuencia de los limites especificados

convertidor de pulsacion y/o la frecuenica de 2. Comprobar las condiciones y ciclo de carga
salida (dependiendo de la 3. Comprobar si el ventilador esta girando
paramterizacion en (P0610) cuando esta en marcha el accionamiento

AQ505 Se ha superado el nivel de alarma; la | Comprobar si el ciclo de carga esta dentro de los | -

It del corriente se reduce si esta limites especificados

convertidor parametrizado (P0610 = 1)

A0506 La temperatura del disipador y el Revisar el ciclo de carga y los cambios de carga | --

A0510
Sobre-
temperatura
motor

A0511
Sobre-
temperatura I’t

> Sobrecarga motor.
> Ciclo de carga demasiado alta.

Revisar lo siguiente:

1. P0611 (constante de tiempo del motor I%t)
deberia ajustarse al valor correcto

2. P0614 (Nivel de sobrecarga de motor I't)

deberia ajustarse a un nivel adecuado

3. Comprobar si ha habido largos periodos de
funcionamiento a baja velocidad.

4. Comprobar si los ajustes de elevacion no son
demasiados altos.

A0512

Pérdida de la
senal de
temperatura del
motor

Rotura de hilo del sensor de
temperatura del motor.

Si se detecta la rotura de hilo, la monitorizacién
de la temperatura cambia a la monitorizacién del
modelo térmico.

A0535
Resistencia de
frenado
calientes

A0541
Identificacion de
datos de motor
activo

|dentificacion datos de motor (P1910)
seleccionado o funcionamiento

A0600 -
Aviso RTOS

A0700 Especifico de la tarjeta de Ver manual de usuario CB -
CB alarma 1 comunicaciones (CB)

A0701 Especifico de la tarjeta de Ver manual de la CB -
CB alarma 2 comunicaciones {CB)

A0702 CB Especilfico de |a tarjeta de Ver Manual de la CB -
CB alarma 3 comunicaciones
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